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                    O nas

                    Studenckie Koło Naukowe RobotykiStudenckie Koło Naukowe Robotyki SKaNeR działa przy Zakładzie Sterowania Robotów Instytutu Automatyki na Wydziale Elektrotechniki, Elektroniki, Informatyki i Automatyki (WEEIA) PŁ od 2001 roku.
                        
 Pomysłodawcą oraz opiekunem koła jest dr hab. inż. Grzegorz Granosik, prof. PŁ. W ramach prac Koła studenci mogą realizować własne pomysły, a także rozwijać już istniejące projekty. Członkami SKaNeRa są studenci praktycznie
                        wszystkich lat, wystarczy zapał do pracy i pomysły. SKaNeR działa przy Zakładzie Sterowania Robotów Instytutu Automatyki na Wydziale Elektrotechniki, Elektroniki, Informatyki i Automatyki (WEEIA) PŁ od 2001 roku.
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                    Dołącz do nas!

                    Kilka prostych kroków aby zostać SKaNeRowiczem.
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                                    Zapoznaj się z działalnością koła

                                

                                
                                    Zastanów się jak chciałbyś tworzyć społeczność koła. Co chciałbyś w nim robić. Do jakich projektów należeć i w jakich warsztatach uczestniczyć.
                                        aktualne warsztaty
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                        dr hab. inż. Grzegorz Granosik, prof. PŁ

                        Opiekun koła

                        	
                                
                                    
                                
                            
	
                                
                                    
                                
                            


                    

                

                
                    
                        [image: ]
                        Anton Harkavenko
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					Projekt Rozwój modułowego UAV zintegrowanego z systemem antykolizyjnym dofinansowany z budżetu państwa w ramach program „Studenckie koła naukowe tworzą innowacje”.


Wartość dofinansowania 70 000 PLN


Całkowita wartość zadania 79 500 PLN


Projekt bezzałogowych statków powietrznych średnich rozmiarów o masie startowej w zakresie 8-12 kg. Drony posiadają modułową konstrukcję opartą na systemie ujednoliconych interfejsów elektromechanicznych i programistycznych, która umożliwia szybką wymianę
części składowych i łatwą konfigurację peryferiów. Układ sterowania bazuje na kontrolerze PIXHAWK.



Projekt Łatwo konfigurowalny robot mobilny do zastosowań inspekcyjno/badawczych dofinansowany z budżetu państwa w ramach program „Studenckie koła naukowe tworzą innowacje”.


Wartość dofinansowania 70 000 PLN


Całkowita wartość zadania 77 500 PLN


Rezultatem projektu będzie uniwersalna, modułowa platforma robota mobilnego. Podstawowymi cechami projektowanej konstrukcji będą łatwa wymiana zawieszeń oraz skalowalność. 
Platforma zostanie podzielona na mniejsze fragmenty, do których zaliczyć można moduł lokalizacji, moduł komunikacji, moduł komputera pokładowego oraz moduły systemów percepcji i moduły zawieszenia. 
Moduły te będą posiadały wspólne interfejsy komunikacyjny i montażowy, co ułatwi ich integrację wewnątrz robota.
                    

                    [image: ]
                    
                        Bilety lotnicze na zawody robotyczne dla grupy Raptors zostały zakupione przez firmę WhyNotTRAVEL Sp. z o.o. zgodnie z obowiązującą na Politechnice Łódzkiej umową nr CWM.SA.384.15.2020
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                        Projekt "Koło SKaNeR – udział w zawodach ERL Emergency oraz konferencji Forum Wizja Rozwoju" jest współfinansowany przez Fundację Politechniki Łódzkiej.
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                    Skontaktuj się znami

                    
                        Instytut Automatyki PŁ, ul. Bohdana Stefanowskiego 18, 90-537 Łódź
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                                Raptors


                                Drużyna Raptors to studenci Politechniki Łódzkiej, których połączyła idea zaprojektowania i budowy robotów biorących udział międzynarodowych zawodach łazików marsjańskich i robotów ratunkowych. Działają w ramach Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR, gdzie skupiają się na stworzeniu modularnego robota Lądowego, który dzięki wymienianiu odpowiednich podzespołów będzie w stanie sprostać  skomplikowanym i różnorodnym zadaniom. Równocześnie pracują nad robotami latającymi, rozwijając ich konstrukcje i algorytmy sterowania. Wierzą, że kooperacja naszych robotów umożliwi rozwój drużyny oraz sukcesy w kolejnych zawodach.
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                                Sumo Challenge


                                Ogólnopolskie Zawody Robotów Sumo Challenge odbywają się od roku 2008. Przez kilka lat istnienia imprezy mieliśmy okazję podziwiać w Łodzi zmagania kilkuset robotów z całej Polski, a także z zagranicy. Nasza impreza ma
                                niepowtarzalny charakter, ze względu na przyjazną atmosferę, a także ze względu na ogromną liczbę publiczności. 
                                Każdy, nawet zupełny laik w dziedzinie robotyki poza obserwowaniem zmagań najlepszych robotów, ma okazję samemu je tworzyć i wymieniać się doświadczeniami z innymi konstruktorami. 

                                Strona projektu
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                                TTN-TUL jest inicjatywą studentów Politechniki Łódzkiej (TUL - Technical University of Lodz) mającą na celu popularyzację Internet of Things (IoT), technologii LoRa oraz infrastruktury TheThingsNetwork (TTN). W ramach naszej działalności powstaje wiele projektów składowych skupiających się na poszczególnych częściach rozwiązań IoT, począwszy od projektowania modułów elektronicznych, poprzez rozwijanie i wdrażanie aplikacji webowych do przetwarzania i prezentacji danych aż po rozwój łódzkiej infrastruktury IoT.
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                                Robotyka turniejowa


                                Konstruujemy roboty uczestniczące w zawodach w kategoriach takich jak Linefollower, Sumo czy Micromouse. Konstruując takie roboty można nauczyć się w jaki sposób programować, projektować i uruchamiać układy elektroniczne oraz tworzyć proste konstrukcje mechaniczne.
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                                Robots for Humans


                                R4H – Robots for Humans – sekcja koła naukowego Politechniki Łódzkiej SKaNeR. Motywem przewodnim sekcji jest pomoc człowiekowi.
                                

                                Zajmujemy się badaniami nad rehabilitacją dłoni i testowaniem jej sprawności u pacjentów po udarze mózgu.
                                Badamy sposoby konstrukcji robotów miękkich, tworzymy także własne urządzenia które mają za zadanie wspomagać rehabilitacje, oraz codzienne życie osób po udarze.
                                

                                Inicjatywa powstała dzięki współpracy z grupą naukowców z Nagoya Institute Of Technology w Japonii. Współpracujemy także z Uniwersytetem Medycznym w Łodzi.
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                                    Klauzula informacyjna
                                    

                                    
                                    Informujemy, że administratorem Pani/Pana danych osobowych zebranych przy zgłoszeniu do udziału w zawodach Robotów Sumo Challenge w zakresie imię i nazwisko, adres e-mail, jest Politechnika Łódzka z siedzibą w Łodzi, przy ul. Żeromskiego 116; Dane przetwarzane będą przez Studenckie Koło Naukowe Robotyki SKaNeR.


                    Politechnika Łódzka przetwarza Pani/Pana dane osobowe wyłącznie w celu organizacji i sprawnego przeprowadzenia zawodów, na podstawie art. 6 ust. 1 lit. a) Rozporządzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony osób fizycznych w związku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego przepływu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (RODO).


                    Dane osobowe zawarte w dokumentacji fotograficznej z udziałem uczestników będą umieszczane w materiałach podsumowujących zawody.


                    Pani/Pana dane będą przechowywane przez okres do zakończenia zawodów lub do kolejnej ich edycji. Lista uczestników, program i inne dokumenty pozostają w archiwum. Przysługuje Pani/Panu zgodnie z RODO: prawo dostępu do swoich danych oraz otrzymania ich kopii; prawo do sprostowania i uzupełnienia swoich danych; prawo do usunięcia danych osobowych lub ograniczenia przetwarzania tylko w sytuacji, gdy przetwarzanie danych nie następuje w celu wywiązania się z obowiązku wynikającego z przepisu prawa; prawo do uzyskania informacji oraz prawo do wniesienia skargi do Prezes UODO (na adres Urzędu ochrony Danych Osobowych, ul. Stawki 2, 00-193 Warszawa);


                    Pani/Pana dane nie będą przetwarzane w sposób zautomatyzowany i nie będą poddawane profilowaniu.


                    W sprawach ochrony danych osobowych można się skontaktować z wyznaczonym przez Rektora inspektorem ochrony danych pod adresem rbi@adm.p.lodz.pl, telefon 42 631 20 39.
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                                	Postanowienia ogólne
                                        	Koło Naukowe jest podstawową formą organizacyjną Studenckiego Ruchu Naukowego.
	Koło Naukowe jest formą aktywności naukowej i zawodowej studentów.
	Podstawowe cele pracy Koła Naukowego to podnoszenie wiedzy studentów, pogłębianie ich zainteresowań, nauka rozwiązywania problemów, kształtowanie postaw twórczych, przygotowanie do samodzielnej
                                                pracy i umiejętność zorganizowania współpracy w zespole.
                                            
	Koło Naukowe nie posiada osobowości prawnej.
	Podstawy prawne działania Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR są następujące:
                                                	ustawa o Szkolnictwie Wyższym (w aktualnej jednolitej wersji)
	rozporządzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyższego w sprawie tworzenia, trybu rejestrowania, prowadzenia rejestru oraz zasad i trybu likwidacji kół naukowych, artystycznych i sportowych w Szkołach
                                                        Wyższych
                                                    
	statut Politechniki Łódzkiej i Regulamin Studiów na PŁ
	niniejszy regulamin


                                            
	Zmiany do niniejszego regulaminu mogą być wnoszone po przegłosowaniu ich na Zebraniu Koła zwykłą większością głosów i zatwierdzeniu ich (lub braku wyrażenia sprzeciwu) przez odpowiedni organ Uczelni upoważniony
                                                do rejestracji Koła Naukowego.


                                    
	Nazwa i siedziba Koła Naukowego
                                        	Nazwa Koła Naukowego: "Studenckie Koło Naukowe Robotyki SKaNeR"
	Siedzibą Koła Naukowego jest Zakład Sterowania Robotów Instytutu Automatyki PŁ - ul. Stefanowskiego 18/22, 90-924 Łódź.


                                    
	Zasady członkostwa w Kole Naukowym
                                        	Członkami Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNer mogą być studenci Politechniki Łódzkiej.
                                            
	Członkostwo Koła rozpoczyna się dla studenta gdy jest on jednym z członków-założycieli Koła Naukowego lub gdy Zarząd Koła podjął uchwałę o przyjęciu go do Koła Naukowego.
	Członkostwo Koła kończy się dla studenta gdy jest on skreślony z listy studentów, wystąpi osobiście lub gdy Zarząd Koła podjął odpowiednią uchwałę.


                                    
	Członkostwo w Kole Naukowym dla osób niebędących
                      studentami Politechniki Łódzkiej
                                        	Byli członkowie Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR, którzy są już absolwentami PŁ, jednakże dalej są zaangażowani w działalność Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR uznani są za Radę Starców
                                                (Honorowi Członkowie Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR).
                                            
	Osoby niebędące studentami Politechniki Łódzkiej, zaangażowane w działalność Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR, mogą otrzymać status Sympatyka.
	Status Sympatyka pozwala udzielać się na forum, posiadać aktywne konto użytkownika na oficjalnej stronie WWW Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR.
	Osoby będące Honorowymi Członkami bądź Sympatykami Koła Naukowego mogą korzystać z zasobów Koła Naukowego pod nadzorem Zarządu.
	Rada Starców oraz Sympatycy Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR nie mogą brać udziału w głosowaniach podczas spotkań Koła Naukowego.


                                    
	Władze Koła Naukowego
                                        	Najwyższą władzą Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR jest Walne Zebranie jego członków.
                                            
	Uchwały podczas Walnego Zebrania zapadają zwykłą większością głosów.
	Pracą Koła Naukowego kieruje Zarząd Koła w porozumieniu z opiekunem Koła.
	Zarząd Koła Naukowego Robotyki może liczyć od 3 do 6 osób.
	Podstawowe zakresy obowiązków Zarządu są następujące:
                                                	Prezes Koła Naukowego jest odpowiedzialny za kierowanie pracą Koła Naukowego, reprezentację Koła Naukowego na terenie Uczelni i zewnątrz, sprawy personalne, ogólny nadzór nad gospodarką,
                                                        wszelkie rozliczenia finansowe.
	Wiceprezes lub Wiceprezesi: organizacja prac badawczych, opieka nad powierzoną aparaturą, gospodarka narzędziami i materiałami oraz programami i nośnikami informacji oraz opieka nad tablicą ogłoszeń
                                                        Koła, tworzenie i aktualizacja stron WWW Koła, dysponowanie kontem poczty elektronicznej.
                                                    
	Sekretarz Koła Naukowego Robotyki: prowadzenie aktualnej dokumentacji Koła, listy członków Koła i tematów prowadzonych prac, redagowanie i przechowywanie sprawozdań oraz planów prac,
                                                        przyjmowanie i wysyłanie korespondencji (w tym dostęp do konta poczty elektronicznej).


                                            


                                    
	Wybory władz Koła Naukowego
                                        	Kadencja Zarządu Studenckiego Koła Naukowego Robotyki SKaNeR trwa 1 rok. Na koniec kadencji Zarząd Koła składa sprawozdanie.
	Wybór Zarządu Koła następuje na Walnym Zebraniu Koła Naukowego zwykłą większością głosów.
                                            
	W razie uzasadnionej potrzeby skład Zarządu może być uzupełniany podczas kadencji w sposób określony w p. 5.2
	W przypadku stwierdzenia poważnych nieprawidłowości w pracy Zarządu Koła Naukowego opiekunowie Koła mogą zwołać Walne Zebranie Koła w celu powołania nowego Zarządu Koła.


                                    
	Rozwiązanie Koła Naukowego
                                        	Studenckie Koło Naukowe Robotyki SKaNeR może zostać rozwiązane na podstawie uchwały Walnego Zebrania członków Koła
	Koło Naukowe może ulec likwidacji na podstawie decyzji Władz uczelni w wyniku stwierdzenia działalności sprzecznej z prawem lub niezgodnej z celami Koła Naukowego (jak w p. 1.3)
	Brak działania Koła Naukowego przez okres co najmniej roku upoważnia opiekunów do złożenia wniosku o rozwiązanie Koła.
	W przypadku stwierdzenia poważnych nieprawidłowości w pracy Koła Naukowego opiekunowie Koła mogą zwołać Walne Zebranie Koła w celu rozwiązania Koła.


                                    
	Postanowienia końcowe
                                        	W sprawach nieobjętych niniejszym regulaminem obowiązują ogólne przepisy prawa i szczególne przepisy prawa dla Uczelni Wyższych wymienione w p. 1.5.
	Regulamin niniejszy wchodzi w życie z dniem zarejestrowania Koła.
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